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كلیة الھندسة

محمد شعبان زكياسم الباحث:

عنوان البحث:
تحلیل الاستقرار للتقدیر الحسابي للسرعة ولمقاومة العضو الثابت لنظام تسییر المحرك التأثیرى اللاستشعارى

طریقة البحث:
ھذا البحث یقدم تحلیلا والذي عن طریقھ یتم دراسة استقرار نظام الخرج المتعدد والدخل المتعدد لكل من التقدیر

الحسابي اللحظي للسرعة ولمقاومة العضو الثابت لنظام تسییر المحرك التأثیرى اللاستشعارى. تم دراسة مشكلة عدم
الاستقرار لمراقب الفیض التكیفى بعمق.

2012/09/12تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:
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عنوان البحث:
تأثیر حدود تخلفیة العزم والفیض لنظام التحكم المباشر فى العزم على أداء المحرك التأثیرى.

طریقة البحث:
في الآونة الأخیرة، عرفت تقنیة التحكم المباشر في العزم كحل تطبیقي لانجاز أداء تحكم دینامیكي في العزم مشابھا

لمحركات التیار المستمر. لكن ھذه التقنیة ما زالت تعانى من بعض العیوب مثل الذبذبات الكبیرة في العزم وفى التیار.
اختیار مقدار حدود التخلفیة واحدة من الصعوبات الموجودة في ھذه التقنیة لأنھا تحدد تردد التذبذب ومستوي الخطأ في

متغیرات التحكم.

2012/09/04تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:
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عنوان البحث:
التحكم في روبوت متحرك باستخدام الحاكم المنطقي المبرمج

طریقة البحث:
تلعب الروبوت دورا مھما في استبدال العامل البشري في تنفیذ المھام الصعبة في البیئات الخطیرة. التقدم الحالي في

أجھزة التحكم والأنظمة الرقمیة مثل الحاكم المنطقي المبرمج أدى الى تطبیقات دقیقة وواسعة لأنظمة الروبوت.

2012/09/04تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:
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عنوان البحث:
التحكم باستخدام المعالج الرقمي الدقیق لمحرك الخطوة المختلط ثنائي الطور

طریقة البحث:
التحكم في محركات الخطوة جذب الانتباه خلال الأعوام القلیلة الماضیة نتیجة تقدم نظریات التحكم ورخص ثمن
المكونات الرقمیة. محركات الخطوة واسعة الانتشار لاستخدامھا في أنظمة تحكم الحركة بدقة والتي تتطلب أداء

دینامیكي عالي. ولكن التحكم ذو المسار المفتوح غیر مرضیة لذلك فإن تحكم المسار المغلق أصبح ضروریا.

2012/09/04تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:
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عنوان البحث:
أداء دینامیكي عالي لنظم تسییر المحركات التزامنیة ذات المغناطیس الدائم اعتمادا على معوض عزم الحمل ذو 

التغذیة الأمامیة
طریقة البحث:

اتجھت الأبحاث في الآونة الأخیرة إلى تطویر نظم التحكم في السرعة لنظم تسییر المحركات التزامنیة ذات المغناطیس
الدائم وذلك للحصول على أداء دینامیكي عالي عند ظروف التشغیل المختلفة. یستخدم مقدر عزم الحمل لإمداد وحدة

التحكم في السرعة بقیمة أمامیة من أجل فصل عزم الحمل عن التحكم في السرعة.

2012/09/04تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:
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عنوان البحث:
حاكم السرعة التكیفي والمتین لنظم تسییر الآلات التزامنیة ذات المغناطیس الدائم الداخلي

طریقة البحث:
ھذه المقالة تقدم حاكم السرعة المتین للتحكم بتوجیھ المجال في نظم تسییر المحركات التزامنیة ذات المغناطیس الدائم.

تم تصمیم الحاكم المقترح باستخدام التحكم ذو التركیب المتغیر التكاملي بالاتحاد مع المنظم التربیعى الخطى. یستخدم
المنظم التربیعى الخطى لیحدد الكسب  الخلفي المثالي لتشكیل دینامیكا النظام عن طریق تناغم مستوى الانتقال للتحكم

ذو التركیب المتغیر التكاملي لضمان متانة نظام التحكم في طوري الوصول والانزلاق.

2012/09/04تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:
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عنوان البحث:
الحاكم التناسبي التكاملي التكیفى ذو الكسب التنبؤي وذلك للتحكم بتوجیھ المجال لنظم تسییر محرك الخطوة 

المختلط
طریقة البحث:

ھذا المقال یقدم الحاكم التناسبي التكاملي التكیفى ذو الكسب التنبؤي وذلك للتحكم بتوجیھ المجال لنظم تسییر محرك
الخطوة المختلط. تم تصمیم معاملات الحاكم التناسبي التكاملي لتكون دالة في خطأ السرعة ویسمح لھا بالتغیر خلال

مدى محدد. وبالتالي یؤدى ذلك للتغلب على المشاكل التي یعانیھا الحاكم التناسبي التكاملي التقلیدي.

2012/09/04تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:
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عنوان البحث:
مستوى الانتقال التكیفى للتحكم ذو التركیب المتغیر للتحكم في سرعة نظم تسییر الآلات التزامنیة ذات 

المغناطیس الدائم
طریقة البحث:

ھذه المقالة تقدم حاكم السرعة المتین للتحكم بتوجیھ المجال في نظم تسییر المحركات التزامنیة ذات المغناطیس الدائم.
تم تصمیم الحاكم المقترح باستخدام التحكم ذو التركیب المتغیر التكاملي بالاتحاد مع المنظم التربیعى الخطى. یستخدم

المنظم التربیعى الخطى لیحدد الكسب  الخلفي المثالي لتشكیل دینامیكا النظام عن طریق تناغم مستوى الانتقال للتحكم
ذو التركیب المتغیر التكاملي لضمان متانة نظام التحكم في طوري الوصول والانزلاق.

2012/09/04تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:
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عنوان البحث:
مراقب الفیض التكیفى المستقر لنظم تسییر المحرك التأثیرى اللاستشعارى عند السرعات المنخفضة والغیر 

حساس لتغیرات مقاومة العضو الثابت
طریقة البحث:

في الآونة الأخیرة، تم عمل محاولات عدیدة لتحسین أداء نظم تسییر المحركات التأثیریة أللاستشعاریة. لكن تغیر
المعاملات والسرعات المنخفضة وسرعة الصفر تعتبر من أھم النقاط الحرجة التي تؤثر على دقة واستقرار نظم التسییر

أللاستشعاریة. یقدم ھذا البحث مراقب الفیض التكیفى المستقر لنظم تسییر المحرك التأثیرى اللاستشعارى عند
السرعات المنخفضة والغیر حساس لتغیرات مقاومة العضو الثابت.

2012/09/04تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:
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عنوان البحث:
الدراسة المعملیة لأداء نظام إنتاج ھیدروجین باستخدام الطاقة الشمسیة

طریقة البحث:
في الآونة الأخیرة، أصبح نظام إنتاج الھیدروجین بالطاقة الشمسیة واقعا ملموسا فضلا عن كونھ موضوع بحثي مھم

جدا لأبحاث الطاقة في مصر، حیث یعتبر الآن مفتاح الحل لمشاكل الطاقة المختلفة بما في ذلك الاحترار العالمي، وسوء
نوعیة الھواء وتضاؤل الاحتیاطیات من المحروقات السائلة الھیدروكربونیة.

2012/09/04تاریخ اعتماد تسجیل البحث:أكادیمينوع البحث:


